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Q_ szukanie stéw kluczy

Wyszukuj stowa klucze, jak np. “akumulator” and “instalacja”, aby znalez¢ temat. Jesli
korzystasz z programu Adobe Acrobat Reader do odczytu tego dokumentu, nacisnij Ctrl+F,
aby wyszukac.

{b Przejscie do konkretnego tematu

Kliknij na konkretny temat w spisie tresci, aby do niego przejsé.

Drukowanie tego dokumentu

Mozliwe jest drukowanie tego dokumentu w wysokiej rozdzielczosci.

2 © 2018 DJI OSMO All Rights Reserved



Korzystanie z instrukcji

Legenda
@ Uwaga /\ Waine £ Wskazéwka Odnosnik

Zanim zaczniesz

Niniejszy dokument ma na celu zapewni¢ tatwa i bezpieczng obstuge RONIN-S ™,

Ronin-S Zawartos¢ zestawu

Ronin-S Instrukcja szybkiego startu

Ronin-S Instrukcja obstugi

Ronin-S Wytyczne dotyczace bezpieczeristwa

Sprawdz, czy posiadasz wszystkie elementy wyszczegélnione w Ronin-S Zawartos¢ zestawu.
Przeczytaj uwaznie ninijesza instrukcje obstugi oraz zapoznaj sie z filmami instruktazowymi,
dostepnymi na oficjalnej stronie DJI (http://www.dji.com/ronin-s). Przeczytaj Ronin-S Wytyczne
dotyczqce bezpieczeristwa, aby zapoznaé sie z prawami i wymaganiami. Jesli masz jakiekolwiek
pytania lubwystapit problem podczas instalacji lub uzytkowania tego produktu, skontaktuj sie

z firma DJl lub jej oficjalnym dystrybutorem.

Pobieranie aplikacji Ronin

Wyszukaj "Ronin" w App Store lub Google Play, a nastepnie postepuj zgodnie z wyswietlany-

mi instrukcjami.
Okry0]
- Get it on
P” Google play E [

iOS wersja Android wersja Aplikacja Ronin
9.0 lub nowsza 4.4 lub nowsza

* Aplikacja Ronin jest dostepna na system iOS wersje 9.0 (lub nowszg) lub na system Android 4.4
(lub nowsza).

Pobieranie DJI Pro Assistant

Aby pobrac¢ DJI Pro Assistant odwiedz: http://www.dji.com/ronin-s/info#downloads
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Spis tresci
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Wprowadzenie

DIl Ronin-S jest profesjonalnym 3-osiowym gimbalem recznym. Zostat stworzony z mysla o
kamerach DSLR oraz bezlusterkowcach. Jest kompatybilny z niemalze kazdg kamera, dostepna na
rynku. Ronin-S moze by¢ réwniez zamontowany do statywu, pojazdu 0 maksymalnej predkosci
roboczej 75 km/h*. Ronin-S oferuje wiele trybéw pracy, takich jak SmoothTrack, Lock oraz nowy
tryb Sport, umozliwiajacy uchwycenie dynamicznych scen z niezwykig tatwoscia.

Ronin-S posiada szereg przyciskéw, umozliwiajacych kontrole ruchu gimbala oraz zmiane trybéw
i profili. Za pomoca zataczonych w zestawie przewodéw, Ronin-S daje mozliwos$¢ kontrolowania
czasu otwarcia migawki, nagrywania oraz ostrosci. Post do akcesoriow pozwala namontaz
zewnetrznych bezprzewodowych odbiornikéw silnika Focus.

Mozliwy jest demontaz gimbala i uchwytu z systemem akumulatorowym wbudowanym w uchwyt
0 pojemnosci 2400 mAh, zapewniajac maksymalny czas pracy do 12 godzin**.

Po potaczeniu z aplikacja Ronin, ustawienia ruchu gimbala i parametréw sa tatwo osiagalne przy
inteligentnych funkcjach takich jak Panorama, Timelapse, Motionlapse.

*  Przetestowane podczas nagrywania wideo z uchwytem.
** Przetestowany przy odpowiednim wywazeniu Ronin-S.

© 2018 DJI OSMO All Rights Reserved 3



4

Schemat Ronin-S

. Silnik osi roll

. Silnik osi pan

. Wskaznik profilu LED

. Przycisk zasilania

. Joystick

. Przycisk zmiany profilu (M)
. Spust migawki

. Uchwyt

. Statyw
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Silnik osi tilt

Port zasilania akcesoriow (12 V)
Port USB typu C

Przycisk trigger

Wskazniki poziomu akumulatora
Przycisk zasilania uchwytu

Pokretto ostrosci
Port sterowania kamerg (Port RSS)
Ptytka montazowa kamery



Pierwsze kroki

Montaz uchwytu

Zamontuj gimbal, dosuwajac go do mocowania. Ustaw dzwignie do zablokowanej pozycji.

g
((éﬁ T t
(%\\lp*x\ X

A Ztacza i gniazda gimbala nie s3 wodoodporne. Unikaj kontaktu z pytami i woda, aby
unikna¢ uszkodzen gimbala.

Montaz statywu

Aby zamontowac statyw do gimbala, ustaw przetacznik do zablokowanej pozycji i rozt6z tréjnog,
jak pokazano ponizej.
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Ronin-S Instrukcja obstugi

Montaz kamery

Wymiary kamery

Maksymalna gteboko$¢ srodka grawitacji na podstawie montazowej wynosi 98 mm.
Maksymalna wysokos¢, mierzona od gérnej czesci podstawy montazowej kamery wynosi 150
mm. Maksymalna szerokos$¢ wynosi 205 mm.

A ® Upewnij sig, ze kamera jest wytgczona podczas montazu.
® Zaleca sie uzycie miekkich przewoddw taczacych, aby nie blokowaé ruchu
kamery.

Wspierane kamery i obiektywy

Zgodnie z przeprowadzonymi testami, ponizsze kamery i obiektywy moga by¢ wywazone i ustabili-
zowane na Ronin-S. Kolumna "Wspierane funkcje" wskazuje na funkcje kamery, dostepne przy uzy-
ciu gimbala i aplikacji. Na oficjalnej stronie produktu Ronin-S dostepna jest zaktualizowana lista
kompatybilnych urzadzen.

Nalezy upewnic sie, ze uzyty zostat odpowiedni przewdd taczacy kamere z gimbalem. Zapoznaj sie

z instrukcjg obstugi kamery, aby zasiegna¢ wiecej informacji na temat konfiguracji kontrolera.

) . f Przewéd
Marka Model Wspierane funkcje Kompatybilne
obiektywy faczacy

EF 8-15mm /4L USM Ropogzecig/

EF 11-24mm f/4L USM az';‘:{j@z:n”: Przewdd
50D EF 16-35mm f/2.8L 1l USM Wykonywanie RSS-IR
70D EF 16-35mm f/4L IS USM zdjec
77D EF 17-40mm f/4L USM
80D EF 24-70mm f/2.8L Il USM
) EF 24-70mm f/4L IS USM Rozpoczecie/

canon EZ:Z ZB EF 24-105mm f/4L 1S Il USM zakoriczenie
} ) nagrywania,
Seria 5D EF 24-105mm f/3.5-5.6 IS STM Wykonywanie zdje¢,
Seria 6D EF 35mm f/1.4L Il USM Skupianie ostrosci Przewéd
EF 50mm f/1.2L USM (z odpowmdmin MCC
EF 85mm f/1.2L Il USM obiektywem)*,
Dostosowanie
EF 85mm f/1.4L IS USM parametrow
EF 85mm /1.8 USM kamery*
Rozpoczecie/
H-E08018GK zakoriczenie
H-HSA35100GK Wykr;arl%/:lvy;vr?igl%jeé
GH5 H-HSA12035GK Skupianie ostroéci | Przewod
GH5s FSA45200GK (z odpowiednim MCC-C
Panasonic H-ES12060GK gbletktywem),
ostosowanie
H-X012GK parametréw kamery*
H-FS12060GK
H-H025GK -
H-X015GK fa?(%?“?czz'%ecr:fe/ Dodatkowy
GH4 H-HS030GK nagrywania, przewod
Wykonywanie zdjec¢
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Ronin-S Instrukcja obstugi

D850
D5
D3
D300
gggos AF-S NIKKOR 14-24mm f/2.8G ED
D3xX AF-S NIKKOR 16-35mm /4G ED VR
D4 AF-S Zoom-Nikkor 17-35mm f/2.8D IF-ED
D4S AF-S NIKKOR 18-35mm f/3.5-4.5G ED !
D500 Rozpqczem_e/
AF-S NIKKOR 24-70mm f/2.8E ED VR zakonczenie
D5000 AF-S NIKKOR 24-70mm /2.8G ED nagrywania,
D5100 X Wykonywanie zdje¢,
D5200 AF Zoom-Nikkor 24-85mm f/2.8-4D IF Skupianie ostrosci .
Nikon D5300 AF-S NIKKOR 24-85mm f/3.5-4.5G ED VR (z odpowiednim Przewsd
obiektywem)*, Mmcc
D5500 AF-S NIKKOR 24-120mm f/4G ED VR Dostosowanie
D600 AF-S NIKKOR 28-300mm /3.5-5.6G ED VR parametrow kamery*
g%g AF NIKKOR 14mm /2.8D ED
7000 AF-S NIKKOR 20mm /1.8G ED
D7100 AF-S NIKKOR 24mm /1.4G ED
D7200 AF-S NIKKOR 24mm /1.8G ED
D750 AF-S NIKKOR 50mm f/1.4G
gg‘l’g AF-S NIKKOR 85mm f/1.4G
DBLOA AF-S NIKKOR 85mm /1.8G
D90
Df
FE 24-105 mm F4 G 0SS
FE 16-35mm F2.8 GM
FE 12-24mm F4 G
FE 100mm F2.8 STF GM 0SS
FE 85mm F1.8
Vario-Tessar T* FE 16—-35 mm F4 ZA OSS
FE 24-70 mm F2.8 GM
A7 Series Vario-Tessar T* FE 24-70 mm F4 ZA 0SS
) FE 28-70 mm F3.5-5.6 0SS
A9 Series
FE 28 mm F2 R e/
Distagon T* FE 35 mm FL.4 ZA vt Przewsd
S Sonnar T* FE 35 mm F2.8 ZA H
ony Planar T*FE 50mm F1.4 ZA Wyicgwania, e | R
FE 50mm F1.8 yronywanie zdjec
Sonnar® T* FE 55 mm F1.8 ZA
FE 85 mm F1.4 GM
FE 90 mm F2.8 Macro G 0SS
E 18-135mm F3.5-5.6 0SS
E 10-18 mm F4 0SS
A6000 )
A6300 Vario-Tessar T* E 16-70 mm F4 ZA OSS
A6500 E PZ 18-105 mm F4 G 0SS
E 18-200 mm F3.5-6.3 0SS LE
Sonnar® T* E 24 mm F1.8 ZA
XCD 4/21MMXCD ]
3.5/120MMXCD RO{(PO,CZ‘?C'?/ 5
zakonczenie o
Hassleblad X1D 3.2/90MMXCD nagrywania*, PKAZ(EEV.%
3.5/45MMXCD Wykonywanie zdje¢*
3.5/30MM

* Funkcje zostang zaimplementowane przy najblizszej aktualizacji oprogramowania.
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Ronin-S Instrukcja obstugi

Ustawienia kamery i potaczenia

Spust migawki zapewnia dostep do réznych funkcji, w zaleznosci od modelu kamery. Potacz
kamere z gimbalem do portu RSS za pomoca przewodu.

1. Potacz przewdd RSS-IR do portu RSS na gimbalu, a nastepnie potacz odbiornik do ujscia
podczerwieni, jak pokazano ponizej. Mozliwe jest uzycie zapiecia na rzep, aby zabezpieczy¢
przewdd RSS-IR do gimbala.

Dla wspieranych kamer marki Canon ustaw kamere w trybie nagrywania wideo i tryb sterowaniana
podczerwien (tryb Self-timer), aby umozliwi¢ kontrolowanie kamery. Zapoznaj sie z instrukcjg
obstugi kamery, aby uzyskaé wiecej informacji.

Dla wspieranych kamer Sony wtacz funkcje zdalnego sterowania (Remote Control) na kamerze, aby
moc kontrolowaé kamere. Zapoznaj sie z instrukcjg obstugi kamery, aby uzyska¢ wiecej informacji.

2. Podtacz przewod Multi-Camera (typu C) do kamery z portem USB typu C.
Dla wspieranych kamer, takich jak Panasonic GH5, ustaw tryb USB do PC (Tether) podczas wtacza-
nia kamery, aby umozliwi¢ jej kontrolowanie.

3. Podtacz przewod Multi-Camera (Type-B) do kamer, posiadajgcych port Micro USB.
Dla wspieranych kamer, takich jak Canon 5DMKIV oraz Nikon D850 nie ma wymaganych ustawien
(uzyska wsparcie przy nastepnej aktualizacji oprogramowania).

Po uzyskaniu potaczenia z kamera i dostosowaniu ustawien nacisnij do potowy przycisk auto focus,
na podobnej zasadzie, co spust migawki na wiekszosci kamer DSLR. Nacis$nij raz, aby rozpocza¢, za-
konczy¢ nagrywanie. Nacisnij i przytrzymaj, aby wykona¢ zdjecie.

*Wspierane tylko przez nieliczne kamery.

A e Upewnij sig, ze Ronin-S nie jest wtaczony, podczas potgczania/odtaczania przewodu RSS.
Jesli gimbal bedzie wtgczony, moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia przewodu.
e Przed potaczeniem kamery za pomoca przewodu USB, wtacz gimbal, a nastepnie

kamere. W przeciwnym razie kontrolowanie kamery moze nie dziata¢ prawidtowo.
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Montaz kamery

Przed zamontowaniem kamery, upewnij sig, ze jest do tego odpowiednio przygotowana. Zdejmij
ostone na obiektyw. Sprawdz, czy akumulator kamery i karta pamieci jest zainstalowana w urza-
dzeniu.

1. Umies¢ ptytke podnoszaca* do podstawy kamery za pomoca ptaskiego srubokreta lub monety.

2. Zamontuj ptytke taczeniowg i wspornik obiektywu. Dla lepszych rezultatéw podczas montazu,
uzywaj wsponika obiektywu, jesli to mozliwe.

3. Dosun kamere do ptytki montujacej. Po uzyskaniu przesun przetacznik do zablokowanej pozy-
cji do zaskoczeniu blokady.

4. Zalecasie instalowa¢ kamere za pomocg goracej stopki w przypadku montazu gimbala do poja-
zdu lub nagrywania podczas przemieszczania sie z duzg szybkoscig, podczas gdy silny wiatr moze
wptynac na stabilizacje kamery. Goraca stopka jest sprzedawana oddzielnie. Sposéb instalacji zo-
stat przedstawiony ponizej.

*Zamontuj ptytke podnoszaca, jesli jest taka potrzeba.
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Wywazanie

W osiagnieciu najlepszej wydajnosci Ronin-S, niezbedne jest prawidtowe wywazenie urzadzenia.
Doktadne wywazenie jest kluczowe w przypadku dynamicznych ujeé. Prawidtowe wywazanie
zapewnia takze dtuzszy czas pracy akumulatora. Urzadzenie musi zosta¢ wywazone w trzech
osiach przed wtaczeniem Ronin-S i instalacjg oprogramowania.

Przed wywazeniem

1. Przed wywazeniem, kamera musi by¢ w petni skonfigurowana, wraz z wszystkimi
podtaczonymi akcesoriami i przewodami. Ostona obiektywu powinna by¢ zdjeta przed
wywazeniem.

2. Upewnij sie, ze silniki gimbala sg wytaczone podczas wywazania kamery.

Wywazanie osi tilt

1. Obroé os tilt tak, aby obiektyw kamery byt skierowany w gére. Przytrzymaj silnik osi tilt, aby
upewnic sie, ze o$ roll jest w poziomie i sprawdz, czy kamera porusza sie samoczynnie do géry
lub na dot.

2. Poluzuj pokretto @ na silniku osi tilt i wywaz urzadzenie (2), aby kamera pozostata
nieruchomo w poziomie bez przechylania sie na dét lub do gory.

3. Dokreé pokretto.

Wywazanie gtebokosci osi tilt

1. Przesun os tilt tak, aby obiektyw byt skierowany do przodu. Przytrzymaj silnik osi tilt, aby
upewnic sie, ze kamera jest wtasciwie skierowana w gére lub w dét.

2. Przesun dzwignie (D do odblokowanej pozycji. Wywaz urzadzenie 2) tak, aby kamera
byta ustawiona nieruchomo podczas obrotu osi tilt 0 45° w gére lub w dét.

3. Przesur przetacznik 3) do zablokowanej pozycji i dokre¢ pokretto regulacji.
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Wywazanie osi roll

1. Pusc silnik osi tilt, aby upewni¢ sie w ktdra strone pochyla sie silnik.

2. Poluzuj pokretto osi roll (D i wywaz urzadzenie Q) tak, aby kamera pozostata w pozycji
nieruchomej. Jesli ustawienie osi jest zbyt sztywne, mozna sprébowac znies¢ obcigzenie
na silniki osi roll przez podniesienie platformy kamery podczas regulacji lub przez lekkie
pochylenie gimbala do tytu, dopdki ramie osi roll bedzie w poziomie.

3. Dokreé pokretto.

Wywazanie osi pan

1. Chwy¢ za uchwyt, pochyl Ronin-S na boki, aby sprawdzi¢ ruch w osi pan.

2. Poluzuj pokretto @ na silniku osi pan. Wywaz urzadzenie Q) tak, aby kamera
pozostata w pozycji nieruchomej podczas obrotu osi pan o 45° przy jednoczesnym
podnoszeniu uchwytu.

3. Dokre¢ pokretto regulacji.

A o Pokretta na gimbalu moga by¢ wyciggane i przestawione, jesli ich obrét jest
utrudniony.
e W przypadku montazu dtuzszej kamery nalezy uzy¢ odwaznikéw.
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Uchwyt i wbudowany akumulator

Whbudowany w uchwyt akumulator posiada pojemnos¢ 2400 mAh, co pozwala na 12
godzin pracy (przy prawidtowym wywazeniu i w normalnych warunkach).

tadowanie

taduj uchwyt uzywajac tadowarki USB24W USB oraz przewodu USB typu C taczac sie z portem
USB typu C na gimbalu.

Czas tadowania: ok. 2 godziny 15 minut

Gniado

tadowarka USB Port USB typu C
100- 240V

/\ Gdy uchwyt jest zamontowany, mozesz uzy¢ power banka, aby fadowac Ronin-S
przez port USB typu C.

Obstuga uchwytu

Nacisnij raz przycisk zasilania, aby wtgczy¢ uchwyt, nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk zasila-
nia, aby wtaczyé gimbal.

Nacisnij i przytrzymaj ponownie przycisk zasilania, aby N

wytaczyé gimbal. Naci$nij raz, aby wytgczy¢ uchwyt. O ~ @ - @ @
Uchwyt automatycznie wytaczy sie, jesli nie bedzie ’, i \\
potaczony z gimbalem, lub jesli gimbal nie bedzie
uruchamiany w ciggu 12 godzin.

Wysoki «————s Niski

A Podczas wtaczania Ronin-S, upewnij sie, ze urzadzenie jest w stabilnej pozycji.
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Wytyczne dotyczace bezpieczeristwa

Niniejsze informacje maja na celu uswiadomienie uzytkownika o potencjalnym niebezpiecze-
Astwie, wynikajgcym z eksploatacjg produktu.

B\VRABA Bidastosowanie sie do procedur moze doprowadzi¢ do uszkodzenia mienia
oraz matego lub znikomego prawdopodobieristwa wystgpienia urazu.

OSTRZEZENIE: Niezastosowanie sie do procedur moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
mienia, szkdd srodowiskowych, powaznych urazéw lub stwarza duze prawdopodobieristwo
powaznego urazu.

Przeczytaj uwaznie instrukcje obstugi, aby zapoznaé sie z funkcjami
tego produktu przed uzytkowaniem.

/\ WARNING
Nieprawidtowa obstuga produktu moze skutkowac uszkodzeniem urzadzenia, mienia oraz moze
spowodowac powazny uraz. Produkt musi by¢ uzytkowany z ostroznoscig i zdrowym rozsgdkiem.
Ponadto wymaga podstawowych umiejetnosci mechanicznych. Nieprawidtowaobstuga produktu
W spos6b bezpieczny i nieodpowiedni moze skutkowac urazem lub uszkodzeniem tego urzadzenia
lub innego mienia. Ten produkt nie powinien by¢ obstugiwany przez dziecibez nadzoru osoby do-
rostej. Nie uzywaj komponentéw, ktére nie sg dedykowane i nie modyfikujczesci w zaden sposéb,
jesli nie ma to ujscia w niniejszej instrukcji. Niniejsze srodki ostroznosci zawierajg instrukcje, aby
produkt byt bezpieczny. Niniejsze wytyczne dotyczace bezpieczenstwa zawieraja instrukcje doty-
czgce bezpieczenstwa, obstugi i utrzymania. Wazne jest, aby uwaznie przeczytac i postepowac
zgodnie z instrukcjami i ostrzezeniami, zawartymi w instrukcji. Uprzednio nalezy zamontowac

i skonfigurowac urzadzenie, aby mogto prawidtowo funkcjonowac.

/N WARNING

Aby uniknaé pozaru, powaznego urazu oraz uszkodzenia mienia, zastosuj si¢ do ponizszych
wytycznych dotyczacych bezpieczeristwa podczas obstugiwania, fadowania i przechowywania
uchwytu.

Obstuga uchwytu

1. Unikaj kontaktu z cieczami. Nie zostawiaj uchwytu na deszczu lub zrédta wody. Nie upuszczaj
uchwytu do wody. Jesli do wnetrza akumulatora dostanie sie woda, moze to doprowadzic¢ do
rozktadu zwigzkéw chemicznych, potencjalnie doprowadzajgc do pozaru lub eksplozji.

2. Jesli uchwyt przypadkowo wpadnie do wody, natychmiast umiesé go w bezpiecznym miejscu
na otwartej przestrzeni. Zachowaj bezpieczny dystans od uchwytu, dopoki catkowicie sie wysuszy.
Nie uzywaj uchwytu ponownie. Zalany uchwyt nalezy odda¢ do utylizacji, postepujac wedtug
krokéw wypisanych ponizej w sekcji Utylizacja uchwytu.

3. Jesli wystapit pozar, nalezy ugasi¢ go woda, piaskiem, kocem gasniczym lub azotem gasnic
proszkowych.

4. Nigdy nie uzywaj akumulatoréw zewnetrznych producentéw. Odwiedz www.dji.com, aby
zakupi¢ nowy akumulatow. DJI nie bierze odpowiedzialnosci za szkody wywotane przez
akumulator zewnetrznego producenta.

5. Nigdy nie nalezy tadowa¢ napuchnietego, nieszczelnego lub uszkodzonego uchwytu. Jesli
uchwyt nie jest w dobrej kondycji, skontaktuj sie bezposrednio z firma DIl lub autoryzowanym
dystrybutorem DIl

6. Nigdy nie instaluj lub odtaczaj uchwyt od gimbala, podczas, gdy gimbal jest wtaczony.

7. Uchwyt powinien by¢ obstugiwany w temperaturach powietrza -20° C do 40° C. Uzywanie
uchwytu w $rodowisku o temperaturze powietrza powyzej 50° C moze doprowadzi¢ do pozaru
lub eksplozji. Uzywanie uchwytu w temperaturach powietrza ponizej -15° C moze doprowadzi¢ do
trwatych uszkodzen. © 2018 DJI OSMO Al Rights Reserved 13
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8. Nie uzywaj uchwytu na obszarach o silnym oddziatywaniu elektrostatycznym

i elektromagnetyczym. W przeciwnym razie urzgdzenie moze ulec awarii.

9. Nie demontuj i nie przektuwaj uchwytu w zaden sposéb. W przeciwnym razie akumulator
moze wyciec, spowodowac pozar lub eksplozje.

10. Nie upuszczaj i nie rozbijaj akumulatoréw. Nie umieszczaj ciezkich przedmiotow na
uchwycie lub tadowarce.

11. Elektrolity wewnatrz akumulatora sg silnie zrace. Jezeli nastgpit kontakt ze skérg lub
oczami, natychmiast oczys$¢ to miejsce czystg wodg przez co najmniej 15 minut, a nastepnie
skonsultuj sie z lekarzem.

12. Nie uzywaj uchwytu po jego upadku.

13. Nie przegrzewaj akumulatora. Nie umieszczaj uchwytu w mikrofaléwce, piekarniku lub
pojemniku pod cisnieniem.

14. Nie powoduj spiecia.

15. Oczys$¢ uchwyt suchg, czystg tkaning.

16. Nie uzywaj uchwytu, jesli poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 1%, poniewaz
moze to spowodowac trwate uszkodzenie akumulatora.

tadowanie uchwytu

1. Zawsze uzywaj dedykowanej tadowarki DJI. DJI nie bierze odpowiedzialnosci za szkody
wywotane przez tadowarke zewnetrznego producenta.

2. Nigdy nie zostawiaj tadujgcego sie uchwytu bez nadzoru. Nie faduj uchwytu w poblizu
tatwopalnych materiatéw oraz nie ktadz go na powierzchni tatwopalnej powierzchni takiej jak
drewno lub dywan.

3. Nie taduj uchwytu od razu po uzytkowaniu, poniewaz temperatura akumulatora moze by¢
zbyt wysoka. Zaleca sie tadowac uchwyt po ostudzeniu urzadzenia do temperatury pokojowej.
tadowanie uchwytu poza zakresem 5°C- 40°C moze powodowac jego wyciekanie, przegrzanie.
Idealna temperatura tadowania wynosi 22°C- 28°C.

4. Odtacz tadowarke, kiedy nie jest uzywana. Sprawdzaj dziatanie tadowarki regularnie pod
katem uszkodzen ztacza, kabla, obudowy i innych elementéw. Nie oczyszczaj tadowarki
denaturatem lub innymi tatwopalnymi srodkami. Nigdy nie uzywaj uszkodzonej tadowarki.

Przechowywanie uchwytu

1. Przechowuj uchwyt z dala od dzieci i zwierzat.

2. Jesli pojawi sie komunikat o niskim poziomie akumulatora, nataduj akumulator do 30%-50%
do przechowywania na dtugi czas.

3. Nie zostawiaj uchwytu w poblizu urzadzeri emitujacych ciepto takich jak piec lub grzejnik.
Nie zostawiaj uchwytu w samochodzie podczas upalnych dni. Idealna temperatura do
przechowywania wynosi 22°C - 28°C.

4. Uchwyt nie moze mie¢ kontaktu z woda.

Konserwacja uchwytu

1. Nigdy nie uzywaj uchwytu, kiedy jego temperatura jest zbyt wysoka lub zbyt niska.
2. Nigdy nie przechowuj akumulatora w srodowisku o temperaturze powietrza wigkszej niz
45°C i mniejszej niz 0°C.
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Informacje dotyczace podrézowania

1. Przed podr6zg samolotem, uchwyt musi by¢ roztadowany do mniej niz 30%. Roztadowu;j
uchwyt w ognioodpornych warunkach. Przechowuj uchwyt w wentylowanym pomieszczeniu.
2. Trzymaj uchwyt z dala od metalowych obiektéw takich jak okulary, zegarki, bizuteria oraz
spinki do wtosow.

3. Nigdy nie transportuj uszkodzonego uchwytu lub gdy poziom natadowania wynosi wiecej
niz 30%.

Utylizacja uchwytu

Oddaj uchwyt do utylizacji po catkowitym roztadowaniu w specjalnie przeznaczonym do tego
pudetku. Nie wyrzucaj uchwytu do zwyktego pojemnika na odpady. Scisle przestrzegaj loka-
Inych przepiséw, dotyczacych utylizacji akumulatoréw.

Obstuga uchwytu
1. Upewnij sig, ze uchwyt jest w petni natadowany przed uzyciem.
2. Zaprzestan uzywania uchwytu, jesli poziom natadowania akumulatora jest niski.

tadowanie uchwytu

1. Uchwyt przestanie pobiera¢ prad w momencie, gdy akumulator bedzie w petni natadowany.
Jednakze dobrze jest monitorowac postep tadowania oraz roztgczy¢ uchwyt od Zrédta pradu

w momencie, gdy zostanie w petni natadowany.

2. Upewnij sie, ze uchwyt jest wytaczony przed tadowaniem.

Przechowywanie uchwytu? @ @ & & @ @ B

1. Roztaduj uchwyt do 40%-65%, jesli nie jest uzytkowany w przeciggu 10 dni lub wiecej. Moze to
znacznie wydtuzy¢ zywotno$¢ akumulatora. Uchwyt automatycznie roztaduje sie do poziomu 65%,
jesli nie jest uzywany przez ponad 10 dni, aby zapobiec puchnieciu. Roztadowanie uchwytu do po-
ziomu 65% trwa okoto 1 dnia. Normalnym zjawiskiem jest emitowanie ciepta przez uchwyt pod-
czas roztadowywania.

2. Uchwyt przejdzie w stan hibernaciji, jesli nie jest zamontowany i nieuzywany przez dtugi czas.
Nataduj uchwyt, aby wyjs¢ ze stanu hibernacji.

3. Odtgcz uchwyt od gimbala, jesli nie zamierzasz z niego korzysta¢ przez dtugi czas.

KonserwacjauchwytuZ B R BB B R ERERRAEE R

1. Zywotno$éé akumulatora moze zostac zredukowana, jesli nie jest uzywany przez dtugi czas.
2. Raz natrzy miesigce kompletnie roztaduj i nataduj uchwyt, aby utrzymac akumulator w do-
brej kondycji.

UtylizacjauchwytuZ B R BB B RRE R R R QB

1. Jesli uchwyt jest uszkodzony oraz niemozliwe jest petne natadowanie akumulatora, skontaktuj
sie z profesjonalng firma, zajmujaca sie utylizacja.

2. Jesli niemozliwe jest wigczenie zasilania uchwytu po nadmiernym roztadowaniu, jak najszy-
bciej pozbadz sie uchwytu.

© 2018 DJI OSMO All Rights Reserved. 15



Aktywacja Ronin-S

Upewnij sie, ze urzadzenie jest wywazone przed wigczeniem Ronin-S. Nie wtaczaj gimbala, jesli
nie jest wywazony, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie silnikow gimbala.

1. Nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania na uchwycie, a nastepnie ponownie nacisnij

i przytrzymaj, aby wtaczy¢ gimbal.

2. Wiacz Bluetooth na swoim urzadzeniu mobilnym i uruchom aplikacje Ronin. Po wykryciu
urzadzenia wybierz z listy Ronin-S i wprowad? hasto 12345678.

3. Upewnij sie, ze urzadzenie mobilne ma dostep do Internetu. Postepuj zgodnie
z instrukcja, aby aktywowad gimbal.

4. Po aktywaciji kliknij dwukronie przycisk zasilania, aby wtaczy¢ silniki.

Obstuga

Ustawienia aplikacji

Po wywazeniu i wigczeniu Ronin-S, mozna dostosowa¢ ustawienia gimbala za pomoca aplikacji.

Konfiguracja
Parametry silnika
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Ronin-S Instrukcja obstugi

Parametry Stiffness, Strength, Filter i Control s dostepne w menu ustawien. Stiffness moze by¢
dostosowywana w odniesieniu do maksymalnej tadownosci gimbala i innych zaawansowanych
funkcji. Rekomendowane jest pozostawienie domyslnych ustawien.

Stiffness: Ustawienie parametru Stiffness pozwala na dostrojenie mocy silnikow, aby reagowaty
poprawnie i urzadzenie byto wywazone na kazdej osi. Upewnij sie, ze zostat pozostawiony
dodatkowy margines, aby osiggnac stabilnos¢ w kazdym momencie.

Auto Tune: Wartos¢ Stiffness jest ustawiana automatycznie, w zaleznosci od tadownosci
gimbala. Do dyspozycji s3 trzy profile odpowiadajace za strojenie tak, aby dostosowa¢ wartos¢
Stiffness z fatwoscia. W wiekszosci przypadkdw, zaleca sie uzycie profilu "Mid" lub "High" dla
lepszej stabilnosci. W przypadkach, gdy poruszasz sie wolno, wybierz profil "Low".

Na przyktad, kiedy tadowno$¢ wynosi 1,8 kg , profil "High" wartos¢ Stiffness bedzie wynosic 45,
wybierajac "Mid" wartos¢ Stiffness wyniesie 36, wybierajac "Low" wartosé bedzie wynosita 27.

Po wybraniu profilu strojenia kliknij "Auto Tune". The Ronin-S automatycznie wyznaczy optymal-
ne ustawienia na podstawie tadownosci. Alternatywnie, nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przy-
cisk M i przycisk trigger przez 4 sekundy, aby rozpocza¢ automatyczne strojenie bez korzystania

z aplikacji.

Funkcja automatycznego strojenia trwa okoto 40 sekund. Po wykonaniu automatycznego strojenia
mozna sledzi¢ szczegdtowa diagnostyke silnika u dotu ekranu. Jesli gimbal jest wtasciwie wywazo-
ny, moc silnikdéw powinna wynosi¢ £5. Jesli pobér mocy na konkretnej osi stale jest poza zakre-

sem, nalezy sprawdzi¢ rownowage mechaniczng sprzetu.

e Upewnij sig, ze Ronin-S jest umieszczony stabilnie do platformy podczas trybu
stojacego i jest wysrodkowany podczas automatycznego strojenia.

® Jezeli Ronin-S jest zamontowany do pojazdu, zaleca sie dostosowaé wartosé Stiffness
recznie po wykonaniu automatycznego strojenia. Recznie ustaw strojenie parametru
Stiffness na jak najwyzszg wartos¢ do momentu, az gimbal zacznie wibrowac. Nastepnie
obniz wartos¢ Stiffness.

o Upewnij sig, ze gimbal jest wywazony, a parametry Stiffness sg wtasciwie ustawione za
kazdym razem, gdy zmieniasz kamere lub obiektyw.

Przez klikniecie ikony zaawansowanych ustawien, bedziesz miat dostep do ustawien Strength,
Filter i Control. Zaleca sie pozostawienie tych parametréw w trybie domysinym w wiekszosci
przypadkdéw. Uzytkownik moze wcigz dostosowac wedtug preferencji.

Strength: Zalecasie pozostawienie tych ustawier w trybie domysinym. Regulacja parametru
Strentgh silnika pozwala na zminimalizowanie btedu orientacji urzadzenia. Ten parametr wptywa
na szybko$¢ reakcji Ronin-S na zmiane orientacji. Jesli zostana zauwazone nadzwyczajne odchy-
lenia, mozna je zminimalizowac, zwiekszajac site silnika. Jednakze ustawienie zbyt wysokiej
wartosci Strength moze spowodowaé, ze Ronin-S zacznie sie trzasé. Jesli wartos¢ Strength jest
ustawiona na 10, a 0$ pan nie zatrzymuje sie natychmiastowo po szybkim obrocie, nalezy
sprobowad ustawic¢ wartosc na 6.
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Filter: Ten parametr moze powodowaé wysoka czestotliwosé wibracji Ronin-S. Jesli Ronin-S
wibruje przy wysokiej czestotliwosci, uzytkownik moze odnies¢ wrazenie odretwienia podczas
dotykania silnikéw gimbala na kazdej z osi. W takim wypadku rekomenduje sie obnizenie
wartosci Filter.

Control: Zaleca sie pozostawienie tych ustawier w trybie domysinym. Control sprawia, ze
Ronin-S lepiej absorbuje wibracje o niskiej czestotliwosci. Jesli wibracje bedzie wida¢ gotym
okiem, mozna sttumic je przez podwyzszenie wartosci Control. Jezeli wibracje utrzymuja sie na
niskiej czestotliwosci, obniz warto$¢ Control. Regulacja parametru Control do optymalnych
ustawiern moze wymagaé ponownej regulacji innych parametréw.

/\ Rekomenduje sie uzycie joysticka do sterowania osig pan i tilt. Kontroluj osie pan i tilt pod
kazdym katem, aby sprawdzi¢, czy wystepuja wibracje. Normalnym zjawiskiem jest, ze osie
pan i tilt zatrzesa sie raz, a potem wibracje ustaja.

SmoothTrack

SmoothTrack umozliwia reagowanie Ronin-S na ruch operatora
bez uzycia kontrolera.

Ustawienia kazdej osi pan, tilt i roll moga by¢ regulowane.
Poziomy niski, Sredni, wysoki i ustawienia niestandardowe
majg zastosowanie w parametrach Speed, Deadband oraz
Sensitivity.

Speed odpowiada za szybkos¢, z jaka porusza sie kamera
podczas poruszania osiami pan, tilt i roll.

Deadband odpowiada za to, ile ruchu bedzie tolerowat gimbal
przed przeniesienim go na ruch osi pan, tilt i roll.

Sensitivity odpowiada za to, z jaka czutoscig kamera bedzie podazata za ruchem osi pan, tilt i roll.
Kiedy parametr Sensitivity jest ustawiony na wysoka wartos¢, gimbal osiggnie maksymalng
szybkos¢ w krétszym czasie tak, aby Ronin-S mdgt podazac stale za obiektem w kadrze podczas
krecenia dynamicznych scen.

Wiacz funkcje Push, aby zezwoli¢ na reczne dostosowanie o$ pan, tilt i roll, podczas gdy Ronin-S
jest wiaczony.

Jezeli ustawienie wartosci Speed i Sensitivity nie sprawia, ze urzadzenie porusza sie wystarczajgco
szybko, mozesz sprobowac aktywowac tryb Sport. Aby to zrobi¢, nacisnij i przytrzymaj przycisk M.
W trybie Sport, reakcja Ronin-S zostanie zmaksymalizowana podczas utrzymywania stabilizacji ka-
mery, aby pomaéc uchwyci¢ niezwykle szybkie ujecia szybko poruszajacych sie obiektéw w kadrze.
To sprawia, ze Ronin-S jest idealny do nagrywania scen walk i poscigow.
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Ustawienia sterowania
Uzyj joysticka, aby kontrolowa¢ ruch gimbala. Aby ustawi¢ parametry joysticka, przejdz do
zaktadki "Control Settings".

Motion

Motzliwe jest ustawienie joysticka, dostosowujgc parametry Deadband, Max Speed, Smoothing
oraz Endpoint dla kazdej osi, domysinie uzytkownik ma do dyspozycji 3 profile dla kazdych
ustawien.

Deadband: Po podwyzszeniu wartosci czuto$¢ joysticka kontrolujacego gimbal bedzie
zmniejszona.

Max Speed: Pozwala na regulacje predkosci rotacji za pomocg kontrolera.

Smoothing: Po podwyzszeniu tej wartosci i zwolnieniu drazka sterujacego zwolnienie gimbala
bedzie ptynniejsze i wolniejsze. Jesli wartos¢ smoothing jest ustawiona na 0, zwolnienie
przycisku bedzie oznaczato nagte zatrzymanie osi.

Endpoint: Ogranicza zasieg rotacji przez ustawienie endpoints (punktéw koficowych). Os pan
Ronin-S posiada pierscien slizgowy, aby nieprzerwanie obracac sie, kiedy punkty koricowe po
lewej i prawie sg ustawione na 180° kazdy. Na osi tilt mozna ustawi¢ punkty koricowe w
kierunkugérnym i dolnym zgodnie z konfiguracja. Niektére dtuzsze obiektywy moga uderzac o
ramegimbala. Mozna ustawi¢ punkty koricowe, aby tego uniknac.

Channels

Wskaznik Channel zapewnia reakcje podczas konfiguracji kontrolera. Osie pan, tilt oraz roll moga
mie¢ na nowo przyporzgdkowane kanaty. Kazda o$ moze by¢ réwniez odwrécona. Normalne
poruszanie sie oznacza ruch w tym samym kierunku co joystick. Naci$nij joystick, aby zmienic¢
kierunek. Podczas sterowania wbudowanym joystickiem, mozna jedynie kontrolowa¢ CH1 oraz
CH3, zmapowany domyslInie na osiach tilt i pan. Mozesz spersonalizowa¢ kanat, klikajgc na nazwe
osi po prawej stronie ekranu.

Podczas uzywania zewnetrznego kontrolera, mozesz mie¢ kontrole nad ruchem wszystkich trzech
osi.
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Ustawienia systemu

General
Tryb montazu moze zosta¢ zmieniony miedzy trybem recznym a trybem mocowania do

pojazdu.

Mozna takze przetacza¢ miedzy réznymi profilami. Profile 1, 2 oraz 3 oferuja rézne domysine
ustawienia dla funkcji SmoothTrack, Control Settings oraz Auto Tune.

SmoothTrack Control Settings Parametry silnika
Speed Deadband | Sensitivity | Deadband Max Speed Smoothing Gradacja Auto Tune
Uiytkgwnik Wysoka Niska Wysoka Niska Niska Niskie Srednia
Uiytkzownik Srednia Niska Srednia Niska Srednia Niskie Srednia
Uzylksownik Niska Srednia Niska Niska Srednia Niskie Srednia

Zatrzymanie silnikdw moze tymczasowo przerwac prace silnikdw Ronin-S, aby uzytkownik mogt
zmieni¢ obiektywy, akumulator kamery lub po prostu zrobié przerwe w nagrywaniu. Ronin-S
wysrodkuje sie automatycznie po ponownym uruchomieniu silnikow.

Naciskajac na przycisk wysrodkowania, gimbal powrdci do pozycji wysrodkowanej na wszystkich
trzech osiach.

More

Po kliknieciu "Restore Gimbal Setup" ustawione profile uzytkownika zostang przywrécone do
domyslnych. Po kliknieciu "Balance Test" Ronin-S sprawdzi status wywazenia i obliczy wynik dla
kazdej osi. Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkdd w poblizu przed testem wywazenia.

System calibration

Uzywaj tylko, gdy gimbal dryfuje na jednej z osi. Aby skalibrowac system, upewnij sie, ze gimbal
jest zamontowany solidnie najlepiej, jesli jest potozony na réwnej powierzchni. Upewnij sie, ze
kamera moze poruszac sie w zasiegu 90° z obiektywem skierowanym na wprost, bez zaktécen ze
strony przewoddw. Wybierz "Calibrate System" i zaczekaj, az proces kalibracji dobiegnie korica
przed podniesieniem Ronin-S.
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Funkcja Create

Ronin-S posiada game zautomatyzowanych funkcji tworzenia w
zaktadce Create, w tym Capture, Panorama, Timeapse, Motion-
lapse oraz Track.

e Zaleca sie ustaweinie kamery na elektroniczng migaw-
ke lub cicha migawke, aby zredukowa¢ hatas z kamery
DSLR podczas dziatania funkcji Create. Nie zastoso-
wanie sie do tych zalecert moze powodowac drgania
podczas wykonywania zdjec.

o Zaleca sie zamontowanie Ronin-S do statywow
podczas uzywania funkcji Create dla najlepszych
rezultatéw.

Funkcja Capture
Funkcja Capture zostata stworzona, aby pozwoli¢ na sterowanie
intuicyjnym kontrolerem na urzgdzeniu mobilnym.

1. Pokretto sterowania: Mozliwe dostosowanie Max Speed(maksy-
malnej predkosci) oraz Smoothing (wygtadzenia) za pomoca pokretta.

2. Przycisk roll: Sterowanie ruchem gimbala w osi roll, za pomoca
wirtualnego joysticka.

3. Przycisk Pan/Tilt: Sterowanie ruchem gimbala w osi pan i tilt za
pomoca wirtualnego joysticka.

4. Spust migawki: Nacisnij, aby rozpoczaé nagrywanie wideo lub
wykonac zdjecie.

5. Przetacznik Foto/Wideo: Nacisnij, aby przetaczy¢ pomiedzy trybami
foto i wideo (tryb powinien by¢ taki sam, jak w ustawieniach kamery).

Panorama

Tryb Panorama pozwala na wykonywanie seryjnych zdje¢, taczac
nieruchome zdjecia z precyzyjng kontrolg, opartg na typie sensora
ogniskowej obiektywu i ustawieniu tempa naktadania sie. Parametr
Delay ma na celu poprawe jakosci obrazu, upewniajac sie, ze gimbal
pozostaje w bezruchu po wyzwoleniu migawki. Po ustawieniu czesci
zwigzanych z kamerg mozesz ustwi¢ zakres panoramy przeciagajac
niebieska i biatg kropke na siatce. Powyzej siatki mozna podejrzeé
catkowity zakres panoramy wyznaczonych punktéw orientacyjnych

i zdje¢ potrzebnych do wykonaniapanoramy. Dzieki pochylonemu
silnikowi osi roll, mozna wyswietli¢ Sciezke panoramy za pomoca
wbudowanego wyswietlacza bez przeszkod.

Zakres osi til w trybie panoramy wynosi +45°, aby unikng¢ uchwyce-
nia gimbala na panoramie, podczas gdy zakres osi pan pozwala na
uchwycenie petnego zasiegu rotacji 360°. Nacisnij spust migawki, aby
rozpoczaé nagrywanie sekwencji.
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Timelapse

W trybie Timelapse , Ronin-S wykonuje nieruchome zdjecia w wyznaczonym
interwale czasowym. Urzgdzenie automatycznie zatrzyma sie, gdy ukoriczy
sekwencje. Mozesz ustawi¢ dtugos¢ trwania catego ujecia oraz ilos¢ klatek
tak, aby Ronin-S mégt wyliczyé ilos¢ zdje¢ potrzebnych do stworzenia
Timelapse. Funkcja Push na osiach pan i tilt bedzie automatycznie
aktywowana w momencie uruchomienia funkcji Timelpase w aplikacji tak,
abys$ mogt przesungé Ronin-S w celu zmiany orientacji kamery i wykadrowac
swoj Timelapse intuicyjnie. Nacisnij wirtualny przetacznik, aby dostosowac
orientacje kamery za pomocg wirtualnego joysticka.

Motionlapse

Funkcja Motionlapse pozwala na ustawienie do 5 punktéw orientacyjnych
(waypoints) na ujeciu Timelapse, aby umozliwi¢ wiecej ruchu w materiale.
Aby dostosowac pozycje punktu orientacyjnego, kliknij punkt, aby go zazna-
czy¢. Nastepnie przesun osie pan i tilt. Mozesz réwniez uzy¢ wirtualnego
joysticka, aby kontrolowa¢ o$ pan, tilt i roll. Aby doda¢ kolejny punkt orien-
tacyjny, naci$nij zaznaczony punkt, aby go odznaczy¢, a nastepnie nacisnij
ikone "+" powyzej siatki po prawej stronie. Nastepnie przesun gimbal do
odpowiedniej pozycji. Aby usunaé punkt orientacyjny, zaznacz punkt orien-
tacyjny i kliknij ikone kosza.

Po ustawieniu punktéw mozesz nacisna¢ przycisk podgladu, aby zobaczy¢
wstepny zarys Motionlapse, zawierajgcy wszystkie elementy, ktére chciates
uchwyci¢ lub nacisnij spust migawki, aby rozpocza¢ nagrywanie.

Track

Funkcja Track umozliwia dodanie az do 10 punktéw orientacyjnych. Predko$¢
przemieszczania sie miedzy jednym a drugim punktem moze by¢ ustawiona
wedtug uznania. Dzigki temu mozliwe jest podtaczenie Ronina-S do innych
platform, jak np. zdalnie sterowany pojazd lub zmotoryzowany suwak, aby
zautomatyzowac ruch gimbala.

Nalezy przeciggnac ikone punktu orientacyjnego do odpowiedniej pozycji.
Parametr Duration pod siatkg wskazuje na czas, w ktérym gimbal przemiesci
sie z jednego do drugiego punktu. Stay Time wskazuje na czas, w ktérym
gimbal pozostaje w bezruchu, zanim zacznie przemieszczac sie do kolejnego
punktu.

& Po nacisnieciu REC na gimbalu, nie uzywaj
przycisku nagrywania na kamerze.
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Status

Wyswietlony zostaje status gimbala
potaczonych urzagdzen w czasie rze-
czywistym.

About

Wyswietlane zostajg informacje na
temat konta, oprogramowania i in-
ne.

Funkcje przyciskow

Przycisk zasilania

1. Przycisnij i przytrzymaj, aby wtaczy¢ gimbal.

2. Nacisnij dwukrotnie, aby zatrzymac¢ silniki gimbala. Naci$nij ponownie dwukrotnie, aby pono-
whnie je uruchomic.

Przycisk zmiany profilu (M)

1. Nacisnij, aby zmieni¢ profil.

2. Naci$nij i przytrzymaj, aby przej$¢ do trybu Sport.

3. Naci$nij szybko 6 razy, aby przywrdcié zapisane profile i hasto Bluetooth do ustawiert domys|-
nych.

Przycisk Trigger

1. Nacisnij i przytrzymaj, aby przejs$¢ do trybu blokady.

2. Nacisnij dwukrotnie, aby wysrodkowac gimbal.

3. Nacisnij trzykrotnie, aby obrdci¢ gimbal o 180°, aby kamera byta skierowana na operatora.

4. Nacisnij czterokrotnie i przytrzymaj, aby wykona¢ kalibracje joysticka.

Kalibracja joysticka jest wymagana jedynie, jesli gimbal dryfuje (gimbal porusza sie sam, bez
poruszania joystickiem).Podczas kalibracji przesun joystick w gére i w dét kilkakrotnie tak dtugo,
az poruszy sie w kazdym kierunku. Nacisnij czterokrotnie i przytrzymaj przycisk trigger ponownie,
aby zakoriczy¢ kalibracje.Kalibracja nie powiodta sie, jesli diody LED migaja na czerwono. W tym
wypadku nalezy wykonaéponownie caty proces kalibracji.

5. Nacisnij i przytrzymaj jednoczes$nie przycisk M i przycisk trigger na 4 sekundy, aby rozpoczgé
automatyczne strojenie. Domysine automatyczne strojenie jest ustawione domysinie na srednie.

Joystick
Sterowanie joystickiem jest ustawione fabrycznie w trybie domysinym. Skieruj joystick w gére lub

w dot, aby kontrolowac ruch w osi tilt, skieruj w lewo lub w prawo, aby kontrolowac¢ ruch w osi
pan. Przejdz do zaktadki Control, aby dostosowa¢ parametry osi pan, tilt oraz roll.
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Spust migawki

1. Nacisnij do potowy przycisk auto focus, dziatajgcy na podobnej zasadzie jak przycisk migawki
w lustrzankach (ta funkcja zostanie zaimplementowana w przysztej aktualizacji oprogramowania).
2. Nacisnij raz, aby rozpoczaé/ zakoniczy¢ nagrywanie.

3. Nacisnij i przytrzymaj, aby wykonac zdjecie.

Pokretto ostrosci

Pokretto ostrosci stuzy do kontrolowania ostro$cig obrazu. W momencie, gdy kompatybilna ka-
mera zostanie potaczona z Ronin-S, mozliwe jest skupienie ostrosci za pomocg zatgczonego prze-
wodu. Aktualnie reczny focus jest dostepny podczas korzystania z Panasonic GH5/GH5s z elek-
tronicznymi obiektywami ostrosci. W przysztosci lista wspieranych kamer poszerzy sie. Uaktual-
niona wersja bedzie dostepna na oficjalnej stronie DJI. Ustaw tryb USB do PC (Tether) na kame-
rze Panasonic GH5/GH5s i ustaw przetacznik na pozycje MF na kamerze.

Funkcje przyciskow na pokretle

©0 ®
(G0 ssom

o © ®
6

1. Pokretto ostrosci

Odpowiada za ustawienie ostrosci.

2. Przetacznik CAN/S-Bus

Stuzy do przetaczania na odpowiadajacy odbiornik.

CAN: przetacz na pozycje CAN po potaczeniu do bezprzewodowego odbiornika DI Pro.
S-Bus: przefacz na pozycje S-Bus po potaczeniu z zewnetrznym kontrolerem (np. Futaba).

3. Przycisk wielofunkcyjny

Pojedyncze klikniecie: kalibracja punktéw 'a-b' (po podtaczeniu do zewnetrznego silnika
focus).

Dwukrotne klikniecie: dwukrotne klikniecie powoduje kalibracyjng po podtaczeniudo
zewnetrznego silnika focus.

Kliknij i przytrzymaj: zamiana kierunku obrotu.

4. Wskazniki statusu LED

Pokazuje aktualny status pokretta ostrosci.
Dwukrotne migniecie na czerwono: modut wymaga aktualizacji oprogramowania.
Pojedyncze migniecie na czerwono: utrata potaczenia.
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Swieci sie na z6tto: zewnetrzny silnik focus zostat wykryty bez jazdy kalibracyjnej.

Pojedyncze migniecie na z6tto: zewnetrzny silnik focus jest w trakcie jazdy kalibracyjnej.

Swieci sie na zielono: potaczony z kamera z elektronicznym ustawianiem ostrosci lub potaczony
z zewnetrznym silnikiem ostrosci z ukoriczong jazda kalibracyjna.

Pojedyncze migniecie na zielono: zewnetrzny silnik ostrosci koricowego punktu ‘a’ zostat
ustawiony.

Podwaojne mignigcie na zielono: zewnetrzny silnik ostrosci punktéw koricowych ‘a-b’ zostat

ustawiony.

5. Port CAN (5 V)
Stuzy do potaczenia bezprzewodowego odbiornika.
6. 8-pinowy port

Pozwala na tadowanie i transmisje danych urzadzen sterujgcych.

Tryby pracy

Ronin-S oferuje trzy tryby pracy: stojacy, podwieszany oraz tryb latarki.

Obrét osi roll 360 jest dostepny w trybie latarki. Za pomocg pierscienia sligzowego na osi pan,
Ronin-S jest w stanie wykonac ciagta rotacje osi roll.

Aby aktywowa¢ obrét w osi roll 360, nalezy najpierw potaczyé Ronin-S z aplikacjg Ronin. Nastepnie
przejdz do ustawier kanatéw (przez Configuration > Control Settings > Channels) i przemapowaé
CH3 na os roll (oryginalnie zmapowany jako 0s pan) i ustawi¢ CH1 na N/A , aby unikna¢ jakiego-
kolwiek ruchu osi tilt. Nastepnie ustaw Ronina-S w trybie latarki i nacisnij dwukrotnie przycisk
trigger, aby wycentrowac orientacje gimbala. Skieruj joystick w lewo lub w prawo, aby wprawi¢
gimbal w rotacje. Szybkos¢ i ptynnosé jest mozliwa do dostosowania za pomoca zaktadki Motion

(przez Configuration > Control Settings).
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Aktualizacja oprogramowania

Pobierz DIl Pro Assistant i zaktualizuj urzadzenie, jesli nowe oprogramowanie bedzie
dostepne. Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby zaktualizowac
oprogramowanie:

1. Potfacz Ronin-S z komputerem za pomoca przewodu USB typu C.

2. Nacisnij "Upgrade" i zaczekaj, az aktualizacja pobierze sie.

3. Nacisnij "Upgrade" ponownie, a nastepnie "Confirm".

4. Wytacz Ronin-S, a nastepnie uruchom Ronin-S po zainstalowaniu aktualizacji.

/\ ® Upewnijsig, ze komputer ma dostep do Internetu.
o Nie rozfgczaj kabla USB podczas aktualizacji.
e Jesli aktualizacja oprogramowania nie powiedzie sie, uruchom ponownie Ronin-S
i sprébuj ponownie aktualizowac urzadzenie.

Konserwacja

Ronin-S jest precyzyjnym urzadzeniem. Jego porty zasilania i danych nie s3 wodoodporne.
Sprawdzaj je pod katem zanieczyszczen i unikaj zalania woda. Po uzyciu zaleca sie oczysci¢ gimbal
suchg, delikatna tkanina. Nie uzywaj ptynnych srodkéw czyszczacych.
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Specyfikacja

Ogdlne

Whbudowane funkcje

Urzadzenia peryferyjne

Wymiary podstawy
montazowej kamery

Porty akcesoriéw

Akumulator

Potaczenia

Wymagania
DIl Pro Assistant

Wymagania aplikacji Ronin

« Tryby pracy:
podwieszany, stojacy, latarki

« Tryby montazu:
reczny, do pojazdu.

« Wbhudowany, niezalezny modut IMU

« Zawaansowany procesor 32-Bit ARM

« Wyspecjaizowane silniki DJI z enkoderami

« Modut Bluetooth

« Wpierany odbiornik S-Bus

« Wspierany bezprzewodowy odbiornik DJI Pro

« Wspierany, przedtuzony GPS

« Port USB typu C

« Nieprzerwany obrét 360° dzieki Slip Ring

« Trzy profile ustawien, a tym SmoothTrack i parametry
joysticka

« Wspierany wirtualny joystick

« Wspierane funkcje: Timelapse, Track oraz Panorama

« Obro6t osi roll 360

« Tryb Sport

« Wsparcie marek Sony, Canon, Nikon, i innych kamer DSLR
oraz bezlusterkowcdw za pomoca przewodu do kontroli
DIl

« Wsparcie DJI Focus, Command Unit

Maksymalna gtebokosé liczona od srodka ciezkosci na
podstawie montazowej kamery: 98 mm

Maksymalna wysokos¢ liczona od gérnej czesci podstawy
montazowy kamery : 150 mm

Maksymalna szerokos¢: 205 mm

Mechaniczny: otwdr montazowy 1/4'-20, 3/8'-16, otwor
montazowy M4

Elektryczny: port akcesoriow 12V/2A ,

port do kontroli kamery, port 8-pinowy

Model: RB1-2400mAh-14,4V
Typ: 18650 LiPo

Pojemnosé: 2400 mAh
Energia: 34,56 Wh

Bluetooth 4.0; USB typu C
Windows 7 lub nowszy; Mac OS X 10.11 lub nowszy

i0S 9.0 lub nowszy; Android 4.4 lub nowszy
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Mechaniczne i elektryczne cechy

Prad operacyjny

Czestotliwos¢
operacyjna Bluetooth

Moc transmisji Bluetooth

Temperatura pracy
Waga

Wymiary

Osiagi

Obcigzenie

(wartos¢ referencyjna)
Zakres drgan katowych
Maksymalna regulowana

predkos¢ obrotu

Mechaniczny zasieg
obrotu

Kontrolowany zasieg
obrotu

Prad statyczny: =0,16 A
2,4 - 2,48 GHz

0dBm

-20°C - 45°C

ok 3,3 Ib (tylko gimbal)

ok. 4,1 Ib (gimbal i uchwyt)
ok. 202 x 185 x 486 mm

3,6 kg (stabilizacja reczna)

+0,02°

03 pan: 360°/s

05 tilt: 360°/s

Os roll: 360°/s

05 pan: 360 ° rotacja ciagta

05 tilt: +185° do -95°

Os roll: 360 ° rotacja ciagta

05 pan: 360 ° rotacja ciagta

O¢ tilt: +180° do -90° (tryb stojacy), +90° do -135°
(tryb podwieszany i tryb latarki)

05 roll: £30°, 360° rotacja ciagta (tryb Roll 360 )
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Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

Pobierz najnowsza wersje z:
http://www.dji.com/product/ronin-s

Jesli masz jakie$ pytania dotyczace tego dokumentu, prosimy o kontakt pod adresem
DocSupport@dji.com.

RONIN jest znakiem zastrzezonym DJI OSMO. Copyright © 2018 DJI OSMO All Rights Reserved.





